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Matrice 210/Matrice 210 RTK

DIl Matrice 210/ Matrice 210 RTK (M210/M210 RTK) jest wszechstronna platforma przemystowa o duzej zwrotnosci i szybkosci lotu. Platforma
posiada dwa barometry, zapasowe moduty IMU w celu uzyskania catkowitego bezpieczeristwa uzytkowania. Nowe, inteligentne tryby lotu
sprawiaja, ze wykonanie ztozonych uje¢ jest niezwykle proste. Czujniki wizyjne drona umozliwiaja precyzyjny zawis nawet podczas lotu w zam-
knigtych pomieszczeniach lub w miejscach, w ktérycn sygnat GNSS jest niedostepny. Nowa obudowaposiada stopiert wodoszczelnosci IP43 we-
dtug swiatowego standardu IEC 60529. Mechaniczna konstrukcja wraz z podwoziem na szybkoztaczki i sktadanymi ramionami pozwala na
tatwy transport, przechowywanie i przygotowanie do lotu.

M210 M210 RTK sg kompatybilne z licznymi gimbalami DJI, ktére posiadaja konektory DGC 2.0 i pozwalajg na montaz gérnego gimbala badz
dwach dolnych gimbali. * Drony wyposazone s3 w gniazda rozszerzer, ktdre dalej poszerzaja mozliwosci wykorzystania urzadzenia. M210 RTK po-
siada DJI D-RTK, ktéry dostarcza doktadniejszych informacji odnosnie kierunku lotu i pozycji. Nowe inteligentne akumulatory posiadaja ulepszo-
ne cele i system zarzadzania energia. Bez obcigzenia M210 zapewnia 27 minut lotu na standardowych akumulatorach i 38 minut na akumulato-
rach o zwigkszonej pojemnosci. M210RTK zapewnia odpowiednio 23 minuty na standardowych i 32 minuty na powigkszonych akumulatorach.*

Instrukcja na przyktadzie M210 RTK z gimbalem Zenmuse 730
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Ztozony

1. Kamera FPV

2. Przedni system wizyjny

3. Konektor gimbala (DGC2.0)

4. Przycisk zdejmowania gimbala
5. Ramiona

14. Anteny D-RTK**

15. Gniazdo USB

16. Gniazda rozszerzen

17. Przycisk / wskaznik faczenia
drona z nadajnikiem

6. Silniki 18. Przetaczik trybu USB

7. $migta 19. Extended Power Port (XT30)

8. Diody regulatora 20. Przycisk odtaczania akumulatora
9. Podwozie 21. Inteligentne akumulatory

10. Gorne mocowanie gimbala
11. Gorny czujnik podczerwieni
12. Wskaznik statusu drona

13. Mocowanie D-RTK

22. Wskazniki poziomu akumulatora
23. Przycisk zasilania

24. Dolny system wizyjny

25. Gniazdo karty micro SD

* Gimbale mozna zakupi¢ oddzielnie w oficjalnym sklepie DJI. Modut GPS jest konieczny podczas korzystania z pojedynczego gérnego gimbala. Nie nalezy uzywac jednoczesnie
gornego i dolnego gimbala. Wigcej szczeg6téw dotyczacych gniazd rozszerzen, gérnego gimbala i dolnych gimbala mozna znalez¢ w podreczniku uzytkownika.
Nalezy pamietac, ze maksymalny czas lotu osiagnieto w idealnych warunkach do lotu. Rzeczywiste wartosci moga réznic sig w zaleznosci od érodowiska lotu.

Samodzielnie rozbieranie drona grozi utrata gwarancji.

**Nalezy pamietac, ze lista czesci dotyczy M210 RTK. Chociaz M210 jest podobny, to nie zawiera anten D-RTK, Stacji naziemnej D-RTK i systemu Datalink Pro Air.



Aparatura Cendenc
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Aparatura Cendence wyposazona jest w technologie DJI Lightbridge z maksymalnym zasiegiem sygnatu do 3,5 km i monitor DJI CrystalSky 7,85".
Monitor wyswietla przez budowang aplikacje DJI Pilot lub DJI GO 4 obraz na zywo w jakosci HD. Obstuga dwdch czestotliwosci sprawia, ze obraz
jest bardziej stabilny. W trybie obstugi dwéch nadajnikéw, dwie aparatury kontrolujg oddzielnie drona i kamere, znajdujac si¢ nawet do 100 m

od siebie. Aparatura Cendence pracuje z inteligentnym akumulatorem WB37, ktéry mozna natadowa¢ przez gniazdo fadowania w 2 godziny i 24
minuty fadowarka o mocy 180 W lub inteligentnym hubem fadowania w 1 godzing 11 minut. Maksymalny czas pracy aparatury wynosi ok. 4 go-

dziny bez zasilania monitora i z trybem pracy z dwoma aparaturami wytaczonym.

31. Lewy drazek 38
32. Lewe pokretto (przechylenie gimbala) 39

33. Przetacznik trybu lotu 40.
34. Uchwyt 41
35. Gniazdo USB 42

(do potaczenia urzadzenia mobilnego) 43
36. Gniazdo HDMI A (wyjscie video) 44,
37. Gniazdo CAN BUS (rozszerzen) 45,

. Gniazdo micro USB

. Gniazdo SDI (wyjscie video)

. Prawy drazek

. Prawy drazek (obrét gimbala)

. Przycisk AF (Autofocus)

. Przycisk nagrywania

. Przycisk migawki

. Przyciski konfigurowalne (C1-C4)

1. Gniazdo HDMI

2. Gniazdo USB

3. Gniazdo micro SD

4. Gniazdo micro USB

5. Gniazdo stuchawkowe

6. Light-Sensitive Port

7. Power Button

8. Przycisk konfigurowalny (F1)
9. Przycisk ustawien

10. Przycisk konfigurowalny (F2)
11. Przycisk powrotu

12. Przycisk zwolnienia akumulatora
13. Inteligentny akumulator WB37
14. Anteny

15. Mocowanie monitora

16. Drazki sterujace

17. Uchwyt na smycz

18. Pokretto regulacji ogniskowej
19. Przycisk RTH

20. Gniazdo zasilania

21. Przycisk ustawieri EV

22. Przycisk ustawier migawki
23. Przycisk ustawien przystony
24. Przycisk ustawien ISO

25. Przycisk pauzy

26. Przycisk zasilania

27. Ekran aparatury
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28. Pokretto ustawien kamery
29. Menu ustawien konfigurowalnych przyciskéw
. Przyciski konfigurowalne (BA-BH)
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* Aparatura moze osiggna¢ maksymalny zasieg na otwartej przestrzeni wolnej od zakicen elektromagnetycznych na wysokosci ok. 120 metrow.

W niektorych krajach czestotliwo$¢ 5,8 GHz jest niedostepna z uwagi na lokalne prawo.

czas pracy jest bez zasilania

lub monitora.

Wigcej informacji o trybie lotu z dwoma aparaturami

4

znajduje sig w podreczniku uzytkownika.



Korzystanie z Matrice 210/210 RTK
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. Przygotowanie DJI Assistant 2

Pobierz i zainstaluj DIl Assistant 2
http://www.dji.com/matrice-200-series

Upewnij sie, ze wbudowana aplikacja DJI GO 4 i DJI Pilot funkcjonuja prawidtowo. Instrukcja na przyktadzie aplikacji DJI GO 4.

Pierwsza aktywacja wymaga konta DIl i pofaczenia internetowego

Internet

A DIl Assistant 2 obisuguje Windows 7 (i nowsze wersje) lub OS X 10.11 (i nowsze wersje).

N

tadowanie akumulatoréw

* Nacisnij przycisk zwolnienia akumulatora i otwérz ostone odpowiedniego gniazda tadowania.
* W16z inteligentny akumulator do gniazda tadowania, aby rozpocza¢ tadowanie.
* Pamigtaj, aby nacisna¢ przycisk zwolnienia akumulatora podczas wyjmowania w petni natadowanego akumulatora.

Gniazdo sieciowe
100-240V
(50Hz/60Hz)

Korzystajac z huba fadowania IN2CH, czas tadowania Czas tadowania Korzystajac z huba tadowania WCH2,
wynosi ok. 1 godzine i 30 minut (dwa akumulatory)* 2godziny i 24 minuty*  czas fadowania wynosi ok. 1 godzing
i11 minut (jeden akumulatora)*

*tadowarka w zestawie
a ® Nie faduj jednoczesnie akumulatoréw TBS0-200 i WB37.
® Po ukoriczeniu fadowania, diody LED inteligentnego akumulatora wylacza sie, a dioda LED na hubie fadowania bedzie $wiecic na zielono.
® Po ukoriczeniu fadowania ekran aparatury pokaze 100% poziomu akumulatora.
® Hub tadowania wyemituje sygnat, gdy akumulator zostat w petni nafadowany. Diwigk moze by¢ wiaczony lub wytaczony przetacznikiem na spodzie huba fadowania.
Zainstaluj akumulator w dronie i uruchom go. Jezeli temperatura akumulatora spadnie ponizej 15° C, przejdzie on w tryb
w zakresie 15-20° C.

Zaleca sig parowanie akumulatoréw. Parowanie mozna przeprowadzic w aplikacji DJI GO 4.

ia, aby utrzymac

3. Przygotowanie aparatury

Instalacja monitora i akumulatoréw aparatury

Monitory CrystalSky i nadajnik Cendence korzystaja z tych
samych akumulatoréw.

= Low
Wrtoz akumulatora w gniazdo, a nastepnie wsun go do korica, > I
az ustyszysz klikniecie. E

© High

A © Naciénij przycisk zwolnienia przed w
© Naciénij przycisk poziomu akumulatora, aby sprawdzic poziom natadowania akumulatora.

Montaz monitora do aparatury

Upewnij sig, ze cze$¢ B Zablokuj mocowanie. Dostosuj pokretto osi tilt.
jest odblokowana. Potgcz
czes$é B z czescig A.



Montaz systemu Datalink Pro Air na aparaturze
System Datalink Pro Air moze by¢ instalowany jedynie na aparaturze M210 RTK.

Odkreé srubki. Przymocuj Datalink Pro Air do ptyty W16z anteny Datalin Pro przez klamry.
mocujacej za pomoca dwustronnej Upewnij sig, ze anteny lezg w wyztobie-
tasmy klejacej, a nastepnie przymo- niach ptyty mocujacej, gdzie klamry
cuj ptyte do tylnej czesci aparatury. zapobiegajg uszkodzeniu anten.

Umies¢ klamry na ptycie mocujacej, Przymocuj modut CAN Hub do ptyty

anastepnie podtacz anteny do systemu mocujacej za pomocg dwustronnej

Datalink Pro Air. tasmy klejacej, a nastepnie przykreé
ptyte mocujaca za pomoca zataczo-
nych $rub.

Korzystanie z aparatury

Drazek trybu jest ustawiony domysinie na Mode 2. W Mode 2 lewy drazek steruje wzniesieniem i kierunkiem drona, a prawy drazek
determinuje ruch do przodu, do tytu i lot boczny. Aby ustawi¢ kamere FPV, nacisnij i przytrzymaj przycisk C2 i obrd¢ lewy drazek.

Lewy drazek Prawy drazek Kamera FPV
,
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n * Wigcej goto sposoby ia i ia z aparatury znajduje si¢ w podreczniku uzytkownika

® Motzesz zmieni¢ tryb drazkéw i skonfigurowat funkeje przyciskow C1-C4 oraz BA-BH w aplikacji DJI GO 4.



4. Przygotowanie drona

Roztozenie anten D-RTK.

W modelu M210 RTK zainstaluj anteny D-RTK.
Roztoz anteny D-RTK i zakre¢ $ruby.

Rozktadanie drona

Rozt6z ramie drona, przesuri blokade do korica ramienia i obr6¢ o ok.
90°, az srebrna linia bedzie leze¢ w zakresie ikony <=> .

Smigta bez srebrnych
pierscieni powinnyby¢é
zainstalowane na
silniki bez oznaczen.

Docisnij smigto do
adaptera i obré¢ w
kierunku ikony blokady
(E , aby zabezpieczy¢.

Smigta ze srebrnymi
pierscieniami powinny
byé¢ zainstalowane na
silnikach z tymi
samymi oznaczeniami.

Sprawd czy migta sa zabezpieczone
przed kazdym lotem.
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Montaz gimbala z kamera

Naci$nij przycisk Zréwnaj biate i Obré¢ blokade

odtaczenia gimbala, czerwone kropki, gimbala do

aby zdja¢ ostone. a nastepnie wt6z zablokowanej
gimbala. pozycji.

Pamictaj, aby nacisna¢ przycisk odiaczania gimbala podczas obrotu blokady, aby zdja¢ gimblaa z kamera. Blokada gimbala powinna by¢ cafkowicie przekrecona
podczas zdejmowania gimbala.

Instalacja inteligentnego akumulatora f—
D High
W16z pare akumulatoréw. s N
Naci$nij jednokrotnie, aby sprawdzi¢ poziom akumulatora. =l of----H---- T
Naci$nij i przytrzymaj, az akumulatory zostane wtaczone lub wytgczone) -
-
Low

A © Uzywaj tylko gniada B przy korzystaniu z jednego akumulatora do zasilania.
© Pamietaj, aby nacisna¢ przycisk odtaczania akumulatora podczas wyciagania akumulatora,

Montaz stacji naziemnej D-RTK
Montaz dotyczy jedynie modelu M210 RTK.

1. Obréé srubki, aby zabezpieczy¢ ptytke anteny i zainstaluj
akumulator.

2. Obré¢ blokade, aby zabezpieczyé akumulator i zainstaluj
antene Datalink Pro.

3. Zainstaluj Stacje naziemng D-RTK na odpowiednim statywie.

Instrukcja na przykiadzie Datalink Pro 900. Szczegdly znajdua sie w instrukcjach
do D-RTK i Datalink Pro.

Montaz modutu GPS (opcjonalny)

Modut GPS jest wymagany podczas korzystania
z pojedynczego gérnego gimbala.

Zamocuj gory
gimbal i podtacz
do gniazda DGC

Zdejmij antene D-RTK Podtacz modut GPS do gniazda
po lewej stronie (patrzac rozszerzen i upewnij sie, ze

na przéd drona) i zamocuj  strona z logo jest skierowana
modut GPS. do gory.

A  Pamietaj, aby zabezpieczy¢ modut GPS i kable gérnego gimbala klipsami do kabli ze wzgledow bezpieczeristwa.
 Modut GPS powinien byé zainstalowany po lewej stronie, patrzac na przéd drona. Pamitaj, ze po instalacji modut€ GPS dron nie zachowuje swojej klasy wodoszczelnosci 1P43.



5. Lot

I

DIIGO 4

App Ready to Go (GPS)

[GXE]

Przed odlotem upewnij sie, ze pasek statusu w aplikacji DJI

Ustaw przetacznik Uruchom aparature, monitor, Uruchom GO 4 pokazuje Ready to Go (GPS) do lotéw na zewnatrz lub.
trybu lotu na tryb drona i stacje naziemna D-RTK. aplikacje DJI Ready to Go (Vision) w przypadku lotéw w pomieszczeniu.
najbezpieczniejszy GO 4 i nacisnij

tryb P. GOFLY.

W aplikacji DJI GO 4

1
O O Gy @
Automatyczny start Automatyczne ladowanie RTH Tryby pracy gimbala Inteligentne tryby lotu
A ® lkony maja charakter pogladowy. Ikony w aplikacji DJI Pilot moga sie réznic od ikon w aplikacji DJI GO 4.
® Zobacz filmy instruktazowe w aplikacji DJI GO 4 lub na oficjalnej witrynie DJI, aby dowiedzie¢ sig wigcej.
® Przed lotem ustaw odpowiednia wysokos¢ funkcji RTH. Wiecej szczeg6téw w wytycznych bezpieczeristwa.
Start manualny Ladowanie manualne

Przesun lewy drazek na dét
or @ @ (powoli), az dron dotknie
podtoza. Przytrzymaj drazek
L ‘ kilka sekund na dole, az do

zatrzymania silnikow.

M K

. . . o Przesuri lewy drazek
Uzyj komendy CSC do uruchamiania/zatrzymywania silnikéw

(powoli)do géry, aby

odlecie¢
RTH - powrdt do punktu startu (aparatura)
/’““ Dziata w taki sam sposéb jak przycisk RTH w aplikacji DJI GO 4. Dla bezpieczeristwa swojego i 0s6b
wokét ciebie, istotne jest zrozumie-

Powoduje powrét drona do punktu startu.
nie podstawowych zasad bezpiecz-

'
'
'
'
|
'
i$nij i przytrzymaj, aby rozpocza¢ procedurg RTH. . nego latania.
Naci$nij ponownie, aby anulowa¢. .
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'

A  Obracajace sie émigta moga by¢ niebezpieczne. Nie uruchamiaj silnikéw w waskich przestrzeniach lub w
poblizu ludzi. Zatrzymuj silniki w locie tylko w sytuacjach awaryjnych, gdy takiche dziatanie moze zmniejszyé
ryzyko obrazert lub wigkszych szkéd.
© $migla w pracy moga stanowic zagrozenie. Nie wiaczaj silnikéw w waskich przestrzeniach lub, gdy w poblizu
znajduja sie ludzie. Zawsze trzymaj dfonie na aparaturze, dopoki silniki obracaja sie. Po wylaowaniu, najpierw.
wytacz drona, a nastepnie aparature.

Strefa zakazu lotéw

Dowiedz sie wigcej:
http:/Alysafe.dii.com/no-fly



Specyfikacja

Dron (M210/M210 RTK)
Wymiary

Masa

Przekatna
Maks. masa startowa
Maks. obciazenie

Dokladnosé zawisu (tryb Pz GPS)

Doktadnos¢ zawisu (D-RTK)
Maks. predkos¢ katowa
Maks. kat nachylenia w osi pitch

Maks. predkosc wznoszenia

Maks. predkosé obnizania lotu (pionowo)

Maks. predkosé

Maks. wysokosé n.p.m.

Maks. odpornosé na wiatr

Maks. czas lotu (ze standardowymi akumulatorami)

Maks. czas lotu (z akumulatorami opcjonlanymi)

Obstugiwane gimbale DJI
Obstugiwane konfiguracje gimbala
Klasa szczelnosci

GNSS

Temperatura pracy

Aparatura

Czestotliwo$¢ pracy

Maks. zasieg sygnatu
(nieprzestoniety, bez zaki6ceri)
EIRP

Zasilanie
Moc wyjécia
Zasilanie USB
CrystalSky

Temperatura pracy

Dolny system czujnikéw wizyjnych
Zakres predkosci

‘Wysokos¢ pracy

Wysokos¢ dziatania czujnikéw
$rodowisko operacyjne

Zakres pracy sonaru

Srodowisko operacyjne sonaru
Przedni system czujnikow wizyjnych
Zakres pracy czujnikéw

Fov

Srodowisko operacyjne

Gorne system czujnikéw podczerwieni
Zakres wykrywania przeszkod

Fov

Srodowisko operacyjne

Pojemnos¢

Napigcie

Typ akumulatora

Energia

Masa netto (pojedynczy)
Temperatura pracy
Temperatura fadowania
Maks. moc tadowania
tadowarka (Model: IN2C180)
Napigcie

Moc znamionowa

Hub tadowania (Model: IN@CH)
Napigcie wejéciowe

Prad wejéciowy

M210: roztozony, 887x880x378 mm, ztozony, 716x220x236 mm
M210 RTK: roztozony, 887x880x408 mm, ztozony, 716x242x236 mm

M210: Ok. 3.84 kg (z dwoma standardowymi akumulatorami), ok. 4,57 kg (z dwoma opcjonalnymi akumulatorami)

M210 RTK: Approx. 4.27 kg (z dwoma standardowymi akumulatorami), Ok. 5 kg ( z dwoma opcjonalnymi akumulatorami)

643 mm
6,14 kg

M210: 2,3 kg (z dwom standrdowymi akumulatorami), 1,57 kg (z dwoma opcjonlalnymi akumulatorami)

M210 RTK: 1.87 kg (z dwoma standardowymi akumulatorami), 1.14 kg (z dwoma opcjonalny akumulatorami)

Pionowa +0,5 m (0,1 m z wtaczonym dolnym systemem wizyjnym)
Pozioma: #1,5m (0,3mz dolnym izyj
Pionowa +0,1 m; Pozioma: 0,1 m

Pitch: 300°/s, Yaw: 150°/s

Tryb P - 25° (przedhnie czujniki wizyjne wiaczone - 25°)

Tryb §:30°, Tryb A: 25°

5m/s

3m/s

Tryb S: 64.8 km/h; Tryb P/A: 57,6 km/h

3000 m ze $migtami 1760S

12m/s

M210: 27 min. (bez obciazenia), 13 min. (masa startowa: 6,14 kg)

M210 RTK: 23 min. (bez obciazenia), 13 min. (masa startowa: 6,14 kg)
M210: 38 min. (bez obciazenia), 24 min (masa startowa: 6,14 kg)

M210 RTK: 32 min. (bez obcigzenia), 24 min. (masa startowa 6,14 kg)
Zenmuse X4S/X58/XT/Z30

Pojedynczy dolny gimbal, podwajny dolny gimbal, pojedynczy gérny gimbal
P43

GPS+GLONASS

-20°-45°C)

)

2.400-2.483 GHz; 5.725-5.825 GHz

2.4 GHz: 4.3 miles (7 km, FCC); 2.2 miles (3.5 km, CE); 2.5 mil es (4 km, SRRC)
5.8 GHz: 4.3 miles (7 km, FCC); 1.2 miles (2 km, CE); 3.1 miles (5 km, SRRC)
2.4 GHz: 26 dBm (FCC); 17 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

5.8 GHz: 28 dBm (FCC); 14 dBm (CE); 20 dBm (SRRC)

Rozszerzony akumulator (Model: WB37-4920mAh-7.6V)

12 W (bez zasilania monitora)

i0S: 1A @ 5.2V (maks.); Android: 1.5A @ 5,2 V (maks.)

Dll CrystalSky 7,85", Rozdzielczosé: 2048x1536;

Jasnosé: 1000 cd/m2; System operacyjny: Android 5.1; Pamie¢ ROM: 64 GB
-20°-40°C

<10 m/s na wysokosci 2 m

om

om

Powierzchnie z wyrazng rzezba i odpowiednim oswietleniem (>15 luksow)
0.33-16.4 feet (10-500 cm)

Sztywna iajaca fal dzwi (grube dywany i

0.7-30m
Poziomo: 60°; Pionowo: 54°
Powierzchnie z wyrazna rzezba i odpowiednim o$wietleniem (> 15 lukséw)

0-5m
+5°
Duze, jace ifbdbijajace Swiatto (odbicie $wiatta >10%)

Inteligentny akumulator (Standard: TB50-4280mAh-22.8V (TB50-M200); Opcjonalny, Model: TB55-7660mAh-22.8V (TB55))

4280 mAh - standardowy, 7660 mAh - opcjonalny
228V

LiPo 68

97.58 Wh - standardowy, 176.93 Wh - opcjonalny
Ok. 520 g - standardowy, ok. 885 g - opcjonalny
-4°t0 113° F (-20° to 45° C)

41°t0 104° F (5° 10 40° C)

180W

261V

180W

mniejsza

Dilincorporates HOMI ™ technology.

The terms HDMI and HDMI High-Definition Multimedia
261V Interface, and the HOMI Logo are trademarks or registered
trademarks of HDMI Licensing LLC in the United States and

69A

other countries.

¢ sonaru)

Pobierz najnowsza wersje ze strony
http://www.dji.com/matrice-200-series

3% Tres¢ instrukcji moze ulec zmianie
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